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1. Geratebeschreibung 

1.1, Einordnung der Erieugnisse 

Mit den KasseUenmagnetbandgeraten KMBG robotron K 5200 und KMBE 
robotion K 5221 werden moderne und leistungsfdhige Aufzeichnungs und 
Wiedergabegerdte ongeboten, die ais Datentrdgerbaugruppen in Gerate- 
systemen der Rechentechnik und Datenerfassung eingesetzt werden konnen. 
Mit der Realisierung des Internationa! standordisierten Autzeidinungsver- 
fahrens !SO 3407 (ECMA 34) warden Voroussetzungen fur eine durchgdngige 
Organisation vom Erfassen bis zur Auswertung von digitalen Signafen auf 
^ s''-Kassettenmagnetbandbasls fur nalionale Systeme geschaffen. Gleich- 
zeitig wird eine internationaie Kompatibilitdt und Systemfreiheit erreicht. 
Durch diese Geroteentwickfungen 1st fur die Kassettenmagnetbandgerdte 
KMBG robotron 1250' 1 und KMBG 1250-2 eine Nachfolgegeneration ge- 
schaffen worden. 



1.2. Anwendung 

Die Kassettenmagnetbandgerdte sind als Datentrdgerbaugruppen fur ein 
breiles Gebiet digitaler Anwendungen geeignet. 

Als Beispieie seien genonnt: 

— Datenspeicherung und Dotenerfassung 
“ Datenubertragung, Datenpufferung 

- Rech Herein- und -ausgabe 

““ Programmgeber fur Steuerungen aifer Art 

— Ergebnisspeicher an Registrierkassen, Buchungsmaschinen u. a. 

Fur die oben genannten Anwendungsgebiete werden folgende Einsatzarten 
unterschieden: 

offene Systeme: - Aufzelchnung und Weiterverarbeitung der Daten in 

getrennten Systemen. 

Von Bedeutung ist dabei der Versand der 
Digitalkassette 

- geschfossene Gerdtegebundene Weiterverarbeitung des erzeug- 

Systeme: ten Datentrdgers innerhalb des eigenen Systems 

1*3. Gerdtevarianten/AnschiuSsteuerung 

1.3.1. KMBG robotron K 5200 (Einfachlaufwerk) 

Das Gerdt besteht aus einem 3-Motorenlaufwerk mit Minimalelektronik und 
der Schnittstelle !FKB (gemdB Robolronstqndard KROS-R5014). Die Band- 
geschwindigkeit wird von dem Doppel-Capstan-Antrieb mit eigenem Motor 
bestimmt. Der schnelfe Bandtransport in Vorwdrts- und Ruckwdrtsrichtung 
wird von zwei weiteren Motoren ubernommen. 

Es ist ein kombiniertes Aufzeichnungs- und Wiedergabegerdt und kann in 
Finolerzeugnissen nur a!s Einbaugruppe verwendet werden. Der eingesetzte 
Doppelspaft-Aufzeichnungs- und VViedergobemagnetkopf ermdglicht das 
Kontrollesen (Read after write). Das Gerdt hat keine eigene Stromversorgung. 
Bendtigt werden 4*5V, 4 15 V und — 15 V Spannung. 

1.3.2. KMBE robotron K 5221 (Doppeltaufwerk) 

Diese Kassettenmognetbandeinheit besteht aus zwei KMBG robotron K 5200 
und dem notwendigen Stromversorgungsmodul in einem 19"*GefdSeinschub. 
Das Erzeugnis wird ais Einschub- und audi als Auftischgerdt (19"-Einschub 
verkieidet) geliefert. 

1.3.3. AnschluSsteuerung 

Zum AnschluS eines KMBG robotron K 5200 Oder einer KMBE robotron K 5221 
an den Mikrorechner robotron K 1520 dienl die AnschluSsteuerung AK8 robo- 
tron K 5020, Die AnschluBsteuerung ist eine zusdtzliche Steckeinheil des 
Nikrorechners, und sie steHt das Bindeglied zwischen dem BUS des Mikro- 
rechners und cJer IFKB-Schnittsteiie dar. Die Obertragung von Informations- 
und Steuersigna ien uber die A KB ist immer nur zu einem KMBG robotron 
K 52CX) moglich. Jedoch kann die Funktion Rikkspufen eines Gerdtes zeitlich 
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puraiicl mit der □berliogung von IrdormoUons und Sieuersignalen /u dem 
7woiien Geiat verlaufen 

Fiif den AnsciiluB der KassettenmugnelbarKigeiale an GcHdlesysiejne m\i 
ancierer Redinerbobii mu8 eine spe/ielle AnsdiluBsteuerung duK.:h den An 
wender erstelit werdeie 

2. Technische Daten 

2.1. Nechonische Daten 

Gebroudislage: Die Geidle konnen nur genid(3 der in Bild 1-3 

gezeigien Lage eingesetzt werden. Die konstruk' 
tive Gestoltung der Auflischvarianle der KMBE 
K 5221 foBl eine StaiDeibarkeit der Gercite zu. 

Gerdteabmessungen : KNBG robotron K 5200 

Ldnge 250 mm 

Hohe 150 mm 

Breite 1 40 mm 

KMBG robotron K 5221 

Einbaugerat K 5221.01 Auftischgerdt K 5221.02 

Ldnge 475,0 mm Ldnge 500 mm 

Breite 482,6 mm Brei*te 510 mm 

Hohe 221,5 mm . Hohe 270 mm 

2.2. Einsotzbedingungen 

Einsatzbedingungen : EKL noch FGL 26 465 

d- 5;+45/+30/P5/10--- U 
Tronsportbedingunqen : 1 KL nadi TGL 26 465 

--50/+50/4-30/95/ 1 2~ 1 lt 
Lagerbedingungen: LKL nadi TGL 26 465 

•~50/+50;4 30/95/12- In 
Mechanisdie gemdB TGL 26 465 

Belastungen : Tabelie 5 

Schalldruckpege! : </55 dB Al 

(3 m Mikrofonabstand) <60 dB bei Stari-Stop-Betrieb 

2.3. AnschtuSwerte und Energieversorgung 
KMBG robotron K 5200 

Das Gerdt besitzt einen 26poi(gen Signalstecker (Steckerleiste 112-26 IGL 
"29331 04) und einen 6poligen Spannungssted<er (StedKerleiste 128-6 IGL 
29331/07). 

Dber den Slgnalstedcer werden ubertragen; (entsprediend Roboironstandard 
KROS-R-5014;T)2) 

- Anwahlsignale 
Ba n d St eu e rs I g n o I 
Obertragungssteuersignoie 

- Zustandssignaie 

- fnformationssignale 

Die Signale besitzen TIL- Peget. 

Dber den Spann ungssted<er werden zugel^iihrt: 

i 5 V. 13 % : 1 A 

- 4 15 V. f 3% 1 

--15V, 13% H0.2A 

“ Masse 

KMBE robotron K 5221 

Da die AnsdiluBslouemng ein Lmienintedace mdit zuldBi, weiden zv^ei 20- 
polige SlgnGlsted<er mit der g^eidien Belogung wie bcim Gerdi KMBG ro!)oiron 
K 5200 benotigl Die Slromversorgung ubei ein NeizansdiluBkabcl. 

) !>o{ Slionibod-.jn l>et! ici)ss{)anmjng IJ|^ j sleiyl bcim A(»laui des 

ibes lui I " ms sawie \n\ BelrK‘!» (Bk;>d(feiung i\e\ Mototen) uui 

? A an. 



r a. 




Netzspannung U 220 -f 10 V 

-- 15 0/0 

Netzfrequenz F — 50 Hz r; 1 Hz oder 

f 60 Hz + 1 Hz 

2.4. Leistung5daten 

Ubertragungsgeschwincligkeit; 

(im Gercit einstellbar) 
Bandtransportfunktionen ; 



Start Stop-Lucke: 
Datentrager: 

Spurenzcihl Kassette: 
Biidichte: 

Zeichenkapazitdt Kassette: 
Aufzeichnungsverfahren : 

Prufung der Information: 
Code: 

AnschluBbedingungen : 
Masse: 



2.5, Bauelementebasis 

Fur die Realisierung der Elektronik des KMBG robotron K 5200 und der 
KMBE robotron K 5221 kommen Schaltkreise der Serien D 10, K 155 und MAA 
zum Einsatz. Als Treiberschaltkreis kommt Robotrontyp PS 06 zur Anwendung. 
Ndhere Angaben zum Interface der Gerdte sind dem Robotronstandard 
KROS-R-5014 zu entnehmen. 

(Siehe Dokumenlalion fur den Kundendienst 1.45.001501.0/99) 

3. Bedienungsablauf / Funktionsbeschreibung 

3,1. Anordnung und Bedeutung der Bedieii- und Anzeigeelemente 

Einziges Bedienelement des KMBG robotron K 5200 isi die Entladetaste. 
Mittels dieser Taste kann die Kassenenaufnahme geoffnet werden. Bei an- 
geiegtem Reservierungssignai „RES“ des steuernden Systems wird diese Taste 
verriegelt. 



a) 6’ lO^ Bit s bei 19 cm s (VI) 

b) 12-10^ Bit s bei 38 cm, s (V2) 

- Bandtransport vorwdrts ruckwarts 

- schneller Bandtransport vorwdrts rtick- 
vvdrts mit ca. 1,5 m/s 

nom. 20,3 mm 
Digitalkassette 

nach KROS-R-5109 (ISO 3407) 

2 (je Seite A oder B) 

32 Bit mm 

ca. 260* 10^ bei max. Blocklange 
Richtungstaktschritte nach KROS-R-5109 
(ISO 3407) 

read after write moglich 
beliebig 

IFKB entsprechenci Robotronstandard 
KROS-R-5014 
3 kg fur KMBG K 5200 
17 kg fur KMBE K 5221.01 
24 kg fur KMBE K 5221.02 





Zwei Zustdnde des Gerdtes werden uber Anzeigeelemente signalisiert, Zur 
Anzeige kommen der Reserviei ungszustand (..RbS*') und der Zustond einer 
faufenden_IransporttunkUon („Band Idutt"). 

Die KMBb robotron K 5221 enthdll au6er den zwei Grundgerdten KMBG 
robotron K 5200 mit den enlspreche^nden Anzeigeelementen einen Netz- 
schalter mit Anzeige. 



3.2. Bedienhandfungen 

Das KMBG robotron K 5200 wild mitlels Signalstecker und Spannungs- 
stecKer, die KM3E robotron K 522 1 nur iiber zwei Signaistecker mit dem 
steuernden System efektrisdi gekoppelt. Dber einen Netzstecker versorgt 
oer Stromversorgungsmodui In der KMBE die Elektronik mit den ndtigen Ver- 
sorgungsspannungen intern, 

Danadi konn die Kassettenaufnohme durch das Drucken der Entladetaste 
geoffnet werden. Das Offnen der Kassettenaufnahme ist nur im Zustond Re- 
servierungssignal (.RES) — „0* mdglidi. Jetzt konn die Kassette mit der Ruck- 
seite nach unten eingelegt werden. Durch das SchlieSen der Kassettenauf- 
nahme mit (geladener) Kassette wird der Kontakt KT2 betdtigt, der zusammen 
mit dem Signal RES den Betriebszustand „Kossette geiaden" an die 

Steuereinheit meldet. Das Signal RES wird von dem steuernden System ge- 
liefert und bereitet clas odressierte Kassettenmagnetbandgerdt zur Arbeit vor. 
(Motor des Hauptantriebes anscholten - Mechanische Verriegelung des Kas- 
settenschachtes, — optische Anzeige des Signals RES selbst). Das Bereitmelde- 
signal NIB = des KMBG an das steuernde System wird ohne auBeren 
Bedieneingriff automatisch in der Minimal-Elektronik gebildet, wenn die 
Nenndrehzahi des Hauptantriebes erreicht ist. 

AnschJieBend kann das KMBG das Auswahlsigno! (AWA empfangen, mit AWA 
= „1" ist das Gerdt zur Annahme von Steuersignalen bereit (z. B. Aufzeidi- 
nung, Wiedergabe oder Bandtransportfunktionen). 

Noch Beendigung elnes Bearbeitungsvorganges fur eine Kassette wird durch 
das steuernde System die Signalieitung RES auf gelegt und damit die 
Entladetaste entriegelt. Danach kann durch Betdtigen der Entladetaste der 
Kassettenschacht geoffnet und die Kassette entnommen werden. 

Das Gerdt kann im Dauerbetrieb eingesetzt werden. Voraussetzung fur die 
einwandfreie Nutzung des Gerdtes ist die Einhaltung der festge’egten Be- 
triebS" und Wartungsvorschriften. 

3.3. Sfeuerzustdnde, Aufzeichnungsverfahren 

3.3.1. Steuemjsland ; Aufzeichnung 

Die Kassette steht am Bandanfong. Der Bandanfang ist durch ein transpa- 
rentes Vorspannbond gekennzeichnet und wird fotoelektrisch abgetastet. 
Durch das Zuschalten von Steuersignalen wird das Sand bis zur BOT-Marke 
(450 mm 4 30 mm) und der sich anschlieSenden Inltiallucke (min 33 mm) 
transportiert und konstant vormagnetisiert. Die Aufzeichnungsverstdrker wer- 
den nur freigegeben, wenn die Aufzeichnungssperre an der Magnetband- 
kassette entfernt wird. 

3.3.2. Steuerzusland: Wiedergabe, Wiedergabe ruckwdrts 

Die Wiedergabesteuerung ist dquivalent der Aufzeichnungssteuerung. Bei 
der Wiedergabe ruckwdrts wird der Bandtransport in der Ruckwdrtsrichtung 
durch das steuernde System so reaSisiert, doB nach dem Erkennen des Block- 
endes ein Nachfauf des Bandes erfoigt. Durch den Nachlauf des Bandes ge- 
langt der Aufzeichnungsspalt des Aufzeichnungs-Wiedergabekopfes in die 
Blockluckenmitte. 

3.3«3. Sieuerzustand; Schnelf auf vorworts bzw. rLkkvirdrts 

Die Bandgeschwindigkeit 'wird auf 1.5 m s erhdht. Dabei wird die Kopftrdger-^ 
pfatte abgeschwenkt und ein verschleiBarmer Blocksuchlauf uber das Erken- 
nen des Analogsignals des Blockes erreicht. 

3.3.4. Steyeriustand: Umspulen 

Umspulen ist ein Schnellauf des Bandes in Ruckwdrtsrichtung bis zum Vor- 
spannband. Das Gerdt betindet sich fur die Anwah! des steuernden Systems 
im ..Nlchtbereitschoftszustand'V 




Vorspannband 



3.3.5. Ameigezustonde 

Ein Fehler In der Steuerung liegt vor. wenn nur die Arueige „Bandtran>sport 

tduft" leuchtet. Bei fehierfreier Steuerung sind zwei Mogllchkeiten zu unter- 

scheiden : 

a) „RES" und „Bandtransport Icufl" werden angezeigt, d. h, die Bondfunktio- 
nen (AuFzeichnen, Wiedergabe bzw. Blocksuchen) warden ordnungsgemaB 
abgearbeitet 

b) Der Kassettenschacht 1st geoffnet bzw. ohne geladene Kassette geschlos- 
sen und »RES" wird angezeigt. Damit wird der Sediener daraul^ hlngewie- 
sen, claB das steuernde System Bandfunktionen ausfuhren will, 

3.3.6. Statuskontrolfe 

FoSgende Statussignaie werden vom Kassettenmagnetband ausgegeben: 

- Kassette 1st geladen 

™ Gerat ist „BEREIT" 

- Schrelbsperre ist ausgelost 

- SpurA bzw. Spur B befinden sich am Sdireibkopf 

- Bandanfa ng, Bandende 



3.3.7. Aufieidinungsverfahren 

Mil den Kassettenmagnetbandgerdten wird ein Einspuraufzeichnungsverfah- 
ren nach KROS-R-5109 (ISO 3407) reailsiert. Am Bandanfang, am Bandende 
und in den Blockiucken wird das Band in gleicher Richtung magnetisiert. Ein 
„Null“8it“ ist als FluBwechse! entgegen der Polaritdt der Blockliicke definiert. 
Ein „Eins-Bit" liegt vor, wenn die Polaritdt mit der Bfocklucke ubereinstimmt. 
Bei gleichen Bits nacheinander ist ein HiifsfluBwechsel zwischen den Bit- 
FluBwechseIn erforderiich (Richtungstaktschrift). 

Die Information wird dem Kassettenmagnetbandgerdt von dem steuernden 
System in der gewunschten Banddarstellung angeboten. Die Informationen 
werden in Bldcke mit der Ldnge von 4 . . . 256 Zeichen zusammengefaSt. 



Bandaufbau: 







Tfanaportfiditung 



Durch die Kontrollmoglichkeit „Read after write" konnen Autzeichnungsfehler 
sofort erkannt werden. Lesefehler des Gerdtes und Obertragungsfehler zwi- 
sdien Gerdt und steuerndem System konnen durch die CRC-Zeichenkontrolfe 
des steuernden Systems ermittelt werden. 



4, Betfiebsvorschrift 

4.1, Sicherheitsvorschriften 

Die Gerdte KM8G robotron 5200 und KMBE robotron 5221 warden unter 
Berucksichtigung der Schutzguterichtlinie 01/77 und dem Standard STP Z 
50.094,100 konstruiert. 

Da im KMBG robotron 5200 nur Spannungen f 15V (1 A) antiegen, sind 
keine besonderen SchutzmaBnahmen gegen Unfdlle mit elektrischem Strom 
erforderiich. 

In der KNBE robotron 5221 erfiiUen die eingesetzten Stromversorgungsmodule 
die Bedingungen der „Klasse I" des Betriebsstandards ESER, Die NuHurig 
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nach IGl 200-0602 ist gewahrleistet. Der Netzeingang ist zweipolig abge 
sichert. Vor Offnen des Gerdtes ist der Netzstecker zu ziehen. 



4,2. Hinweise tu Aulbau und Lagerung 

Die Gerdte sind nach dem Auspacken aus der i ransportverpackung einer 
SlchtkontroHe, zur Oberprutung des ordnungsgemdSen Zustandes zu 
Linterziehen. 

Handelt es sich um ein Einbaugerdt, so ist es in dem GefdB des steuern - 
den Systems zu befestigen. 

Danach ist die efektrische Verbindung mil clem steuernden System herzu- 
stellen, wobei dies beim KMBG robotron 5200 durch das Signatkabel und 
das Spannungskabel und belm KMBE robotron K 5221 durch die Signal- 
kabel ertoigt. In der KMBE robotron K5221 versorgt der Stromversorgungs- 
moduf nach dem AnschluB des Netzkabels die Eiektronik intern mit den 
erforderlichen Spannungen, 

- Die Lagerung, auch eine notwendige Zwischentagerung, hat in allseitig 
geschiossenen Rdumen zu erfofgen, oder es muB ein ausgezeichneter 
Schutz gegen Witterungseinfliisse gegeben seln. 



43. Warlung 

Die Funktionstuchtigkeit und -sicherheit der Gerdte ist nur gewdhrieistet, 
wenn die in der Wartungsvorschrift enthaStenen Angaben fur die Schmierung, 
fur die Reinigung und Neueinstellungen (die sich durch VerschieiS erforderlich 
machen) berucksichtigt werden. Mach 250 Betriebsstunden ist ein Durchlauf 
der Reinigungskassette mit Arbeitsgeschwindigkeit zu reatisieren. Dies kann 
durch die Bedienkraft durchgefuhrt werden. 

Die Wartungsarbeiten an den Kassettenmagnetbandgerdten sind mit weni- 
gen Handgriffen leicht auszufuhren. EinsteOarbeiten sind nur von Speziafisten 
auszufuhren, die im Besitz eines Befdhigungsnachwelses vom Hersteller sind. 



Anmerkung 

Die voriiegencle Ausarbeitung client der Information von Anwendein der Kasseltenmagnet- 
bandgerote 

— KMBG robotron K 5200 und 

- KM8E robotron K5221. 

Sie unterliegt dem Anderungsdienst nkht. informationsstond : 1/85 

Beim sepuraten AnschluB des KMBG i< 5200 ist mit dei Entwickfungsabteilung des Hersteller- 
betriebes Rucksptciche zu nehmen. 
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